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Abstract

As the population continues to grow, so does the demand for cars. The result is a growing need for parking and traffic spaces, while
available space is limited. The increasing number of cars on the roads causes traffic jams and requires more parking spaces. Add
to these growing environmental concerns about increasing pollution, and the situation becomes even more dangerous. In this
context, motorcycles, bicycles and tricycles are the solution. To make shopping easier for people with reduced mobility (the elderly,
women, etc.), we have developed a folding tricycle. It requires no parking space. Thanks to its size, it can be used in a variety of
places, such as businesses, workplaces, campuses and so on. It's ideal for short distances and can even be used on public roads, to

avoid waiting for cabs or shuttles.
The main aim of our project is therefore to design a folding electric tricycle. However, we have presented a complete design for it.

We have created a methodology for the detailed design of an electric tricycle based on well-defined specifications, while sizing the

various functional elements that make it up to ensure its smooth operation.
Résume

Avec l'augmentation de la population, la demande de voitures continue de croitre. 1l en résulte un besoin accru de places de
stationnement et de circulation, alors que I'espace disponible est limité. L'augmentation du nombre de voitures sur les routes
provoque des embouteillages et nécessite davantage d'espaces de stationnement. Si I'on ajoute a cela les préoccupations
environnementales croissantes face a une pollution de plus en plus importante, la situation devient encore plus dangereuse. Dans
ce contexte, les motos, les vélos et les tricycles sont la solution. Pour faciliter les achats des personnes & mobilité réduite (personnes
agées, femmes, etc.), nous avons développé un tricycle pliable. Il ne nécessite donc pas de place de parking. Grace a sa taille, il
peut étre utilisé dans différents lieux tels que les entreprises, les lieux de travail, les campus, etc. 1l est idéal pour les courtes

distances et peut étre utilisé méme sur la voie publique, pour éviter d'attendre les taxis ou les navettes.

L'objectif principal de notre projet est donc de concevoir un tricycle électrique pliable. Or, nous avons présenté une conception

compleéte de ce dernier.

Nous avons créé une méthodologie pour la conception détaillée d'un tricycle électrique sur la base d'un cahier des charges bien

défini tout en dimensionnant les différents éléments fonctionnels qui le composent afin d'enassurer le bon fonctionnement.



Introduction




Introduction

Introduction

Avec l'augmentation de la population, la demande en voitures ne cesse de croitre. Cela
entraine un besoin croissant d'espace de stationnement et de circulation, alors que l'espace
disponible est limité. La multiplication des voitures sur les routes provoque des embouteillages
et nécessite davantage de places de parking. L'ajout a cela de préoccupations écologiques
croissantes face a la pollution toujours plus importante rend la situation encore plus critique.
C'est dans ce contexte que I'idée des motos, des bicycles et tricycles ont vu le jour. Et pour
faciliter encore plus le shoping des gens a capacité réduite (les personnes agées, femmes .ect)
en a mis au point le tricycle pliable. Ce véhicule, semblable a une valise, se plie facilement,
éliminant ainsi le besoin de place de stationnement. Grace a sa taille, il peut étre utilisé dans
divers lieux comme les entreprises, les lieux de travail, les campus universitaires, etc. Il est
idéal pour les courtes distances et peut méme étre utilisé sur la voie publique, évitant ainsi les
attentes pour les taxis ou les navettes. Il se monte et se démonte rapidement et dispose de feux
de stop et de clignotants fonctionnels. Pour pallier les inconvénients mentionnés précédemment,
notre etude propose de remplacer le moteur a combustion par un moteur électrique et une
batterie. Cela ajoute certes du poids au véhicule, mais il reste facilement démontable et
transportable tel une valise. Il peut étre assemblé et prét a I'emploi en moins de dix minutes. Ce
véhicule pliable est équipé de trois roues. La direction est assurée par la roue avant, tandis que
la puissance est transmise aux roues arriere via un arbre. L'énergie est produite par un moteur
électrique a courant continu a balais. Lorsqu'il n'est pas utilisé, il suffit d’utiliser les pédales.
Ce véhicule portable peut supporter un poids allant jusqu'a 90 kg et atteint une vitesse maximale
de 20 km/h. [1]

L’objectif principale de notre projet de la fin d’étude, est donc de faire une conception d’un

tricycles électrique pliable cette conception doit respecter les exigences suivantes :

» Conformité aux normes internationales.
» Etre adapté a notre environnement.

»  Simplicité dans sa structure, et facile a la réparation.
» Consomation moins d’énergie.

>

Assure la sécurité de personne
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Mon travail est composé de trois chapitres :

Le premier chapitre, il contient ’historique et une généralité sur des tricycle électrique
pliable, suivi des quelques définitions et des différents types d'éléments principaux des tricycles
électriques.

Le deuxiéme chapitre, nous choisissons un tricycle électrique pliable on fait la conception

de different élément & partir de logiciel SolidWorks.

Le troisieme chapitre est consacré aux calculs nécessaires pour le dimensionnement et le

contréle de résistance des différents éléments de notre tricycle électrique pliable.

Et en termine par une conclusion générale.





