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Résumé

Notre sujet et un sujet dans le cadre 1275 startup qui est un bureau d’étude dans la conception
mécanique on a proposé comme une problématique, les gens qui ont d’hémiplégie on a proposé
une solution qui est une chaise de rééducation pour faire de déférant mouvement. Notre Chaise
de rééducation novatrice est pour les personnes atteintes d'hémiplégie. Cette solution
mécanique et technologique permet des mouvements différenciés et personnalisés, La chaise
offre un environnement sir et confortable, favorisant une rééducation autonome et guidée. Elle
permet aux patients de pratiquer plusieurs mouvement la rotation et la coordination des
membres supérieurs et inférieurs. Cette approche innovante améliore la qualité¢ de vie des
personnes atteintes d'hémiplégie, en offrant une rééducation efficace et personnalisée. La chaise
de rééducation repousse les limites de la conception mécanique dans le domaine de la

réhabilitation et de la santé.

Abstract

Our subject is subject within the framework of 1275 startup, which is a design office in
mechanical design, we proposed as a problem, people who have hemiplegia we proposed a
solution, which is a rehabilitation chair to make deferent movement. Our innovative
rehabilitation chair is for people with hemiplegia. This mechanical and technological solution
allows differentiated and personalized movements. The chair offers a safe and comfortable
environment, favoring autonomous and guided rehabilitation. It allows patients to practice
several movements, rotation and coordination of the upper and lower limbs. This innovative
approach improves the quality of life of people with hemiplegia, by offering effective and
personalized rehabilitation. The rehabilitation chair pushes the limits of mechanical design in
the field of rehabilitation and health.
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Introduction générale

otre Thése et dans le cadre 1275 startup des projets innovant le sujet et un bureau
d’étude avec un site spécialisé dans la conception mécanique on a essayé de résoudre
un probleme et donné des solutions qui peut idée les gens qui ont d’hémiplégie
L’AVC est une urgence médicale grave qui peut entrainer des complications potentiellement
mortelles. C’est I’'une des principales causes d’invalidité chez les adultes dans le monde. Ce qui
conduit a la paralysie, qui est un résultat courant d’un accident vasculaire cérébral Il est
important de reconnaitre les symptomes d’un accident vasculaire cérébral et de consulter
immédiatement un médecin. Les traitements de rééducation conventionnels pour I’hémiplégie
impliguent souvent des exercices de physiothérapie manuels, qui peuvent prendre du temps et
étre fastidieux pour le patient et le prestataire. De plus, en menant un mode de vie sain et en
prenant des mesures préventives pour réduire les facteurs de risque d’AVC, nous pouvons
réduire le risque d’AVC. Les soins de I’AVC et la réadaptation sont également essentiels pour
aider les personnes a se remettre de leur handicap et a retrouver leur qualité de vie. L’étude de
ce projet permettra d’approfondir nos connaissances dans le domaine de la conception
numérique, de la programmation et de la simulation.
Le but de cette thése Nous nous sommes intéressés a la conception d’un fauteuil roulant pour
la rééducation de I’hémiplégie et de I’AVC Le but de ce fauteuil est de permettre aux patients
de récupérer leur motricité¢ plus rapidement et plus efficacement Pour atteindre 1’autonomie
dans la marche, nous avons congu une machine qui utilise une combinaison de mouvements
passifs et actifs, en plus de jeux interactifs, pour stimuler les muscles et les articulations des
patients.
Le travail réalisé est présenté dans cette these, qui se compose de quatre chapitres :
Le chapitre 1 aborde les questions liées a la rééducation de I’hémiplégie et de I’AVC, ainsi que
les avantages potentiels de 1’utilisation de machines pour la rééducation.
Le deuxiéme chapitre comprend les différents programmes utilisés par le Bureau d’études en
conception mécanique et les programmes utilisé pour notre chaise de rééducation
Le troisieme chapitre contient une présentation détaillée du projet de start-up, en plus de la
méthode de publicité et de distribution du produit
Chapitre 4. Fondamentalement, nous simulons numériquement de nombreux comportements et
certaines parties d’un la chaise roulante
La conclusion genérale résume les résultats numériques de la simulation de comportement de

vérin et I’optimisation topologique de dépdts 2D et 3D et I’analyse par élément finis.





