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Resumé

Resumé :

Le creusement du tunnel met en oeuvre une étude de stabilité plus complexe, les
paramétres mécaniques dans le massif changent au fur et & mesure du creusement, dans ce cas
I’évaluation de quantité de souténement reste difficile, avec un choix de 1’économique et la
sécurité de I’ouvrage ;

Ce travail traite le calcul par la méthode d’analyse inverse qui permet de définit les
parameétres méecaniques du massif durant le creusement -ou ces parameétres ne sont pas constant
et les investigations géotechnique sont insuffisante- avec un couplage des mesures de
déplacement expérimentaux et numériques en éléments finis, I’erreur entre ces mésures calcules
par optimisation de la fonction erreur, le minimum d’erreur prend en compte leurs
caracterisique( parameétres, deplacement ...,) ;

L’identification de ces caractéristiques permet le dimensionnement et 1’évaluation des
éléments de souténement adéquat.

Mot clés : Analyse inverse, éléments finis, fonction erreur, optimisation, investigations

Abstrat :

The digging of the tunnel implements a more complex stability study, the
mechanical parameters in the massif change as the excavation progresses, in this case
the quantity of support assessment remains difficult, with a choice of the economic and
the security of the work;

This work deals with the computation by the method of inverse analysis which
makes it possible to define the mechanical parameters of the solid mass during the
digging - where these parameters are not constant and the geotechnical investigations
are insufficient - with a coupling of the experimental and digital displacement
measurements in finite elements, the error between these measures calculated by
optimization of the error function, the minimum of error takes into account their
characteristics (parameters, displacement ...,);

The identification of these characteristics allows the sizing and evaluation of the
appropriate support elements.

Key words: inverse analysis, finite elements, error function, optimization,
investigations.
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