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INTRODUCTION GENERALE 
 

 

Les fauteuils releveurs électriques sont principalement destinés à assister des 

personnes à mobilité réduite lorsqu’elles souhaitent passer de la position assise à la position 

debout.  

           Ces fauteuils permettent en outre de se mettre en position « relax » par l’inclinaison du 

dossier et la remontée du repose-pied.  

C’est un dispositif médical classé parmi les aides qui doit prendre en considération les 

spécificités de l’individu concerné, son environnement et ses besoins. Notre travail Consiste à 

faire la conception d’un Mécanisme Releveur de Fauteuil en utilisant SolidWorks. 

L’objectif principal de cette étude doit répondant aux exigences suivantes : 

- être conformes aux normes internationales, en matière de confort et de sécurité notamment. 

- être adaptés, en termes de matériaux, de structure, de confort et de mécanisation aux conditions 

des pays où prévalent des conditions particulières  

- être facile à entretenir et à réparer localement. 

- intégrant le maximum de composants et de matériaux produits localement. 

 Ce travail est composé en deux chapitres : 

 Dans le premier chapitre on donne Généralités sur le fauteuil releveur, suivi de quelques 

définitions des fonctions et des différents types des éléments principaux des chaises.  

le deuxième chapitre on choisit la chaise releveurs comme type d’étude et on détaille 

les différentes forces appliquées aux éléments de ce dernier et la méthode de dimensionnement 

des composants constituants notre dispositif. 

  Enfin, nous terminerons ce travail par une conclusion générale sur cette étude.
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